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Bienvenida: José Antonio Lagares. Presidente Territorial en
Galicia de la AINE.

Apertura: Rosa Quintana. Conselleira do Mar, Xunta de
Galicia.

“La problemática de la estabilidad y las tripulaciones de los
pesqueros.” (Stability and comercial fishing vessels’ crews
issues) Guillermo  Gefaell. Ingeniero Naval, Gestenaval, S.L.

“Gestión de la norma de estabilidad de embarcaciones de
pesca de eslora menor de 24 metros tomando como referencia
reconocimientos,  siniestros marítimos y los estándares
internacionales vigentes.” (Fishing boats  stability regulation
management, under the light of surveys, maritime accidents
and present international standards) Miguel Núñez.
Responsable del Departamento de Tecnología y Soporte Técnico
de la Dirección General de la Marina Mercante (DGMM).

Pausa para café

“Software para análisis de la estabilidad de pesqueros como
herramienta de apoyo al patrón.” ("A computerized onboard
stability guidance system for fishing vessel crews.")
Vicente Díaz Casás. Investigador Senior. Grupo Integrado
de Investigación de Ingeniería, Universidad de A Coruña.

"The Icelandic Information System on Weather and Sea
State" (El sistema Islandés de información sobre el tiempo
y el estado de la mar)
Gísli Viggósson.  Director of Research and Development,
Icelandic Maritime Administration.

1a Mesa Redonda

"Development of very simple stability and loading
guidance"(Desarrollo de una sencilla guía sobre carga y
estabilidad) Barry Deakin.  Senior Engineer . Wolfson Unit,
Southampton University.

“Stability Education for Fishermen – A Success Story” (Formación
sobre estabilidad para pescadores – Una historia de éxito)
John Krgovich. Coordinador de Programa de Estabilidad,
Fish Safe BC,Canada.
Barb Howe.  Fishing Vessel Stability Education Program, Fish
Safe BC.

“Didáctica  para patrones sobre principios básicos de
estabilidad  en  buques pesqueros”. (Didactics on basic
stability principles for fishing boats’ masters) Bernardo
Rodríguez.  Coordinador de Seguridad e Inspección Marítima,
Capitanía Marítima de Vigo.

2a Mesa Redonda

Cierre. José Esteban García. Presidente Nacional de la AINE.

PROGRAMA

La Estabilidad de los
Pesqueros y las Tripulaciones

Lugar: WORLD FISHING EXHIBITION 2009
IFEVI, Sala Camilo José Cela, planta 2 

Fecha: 16 de Septiembre de 2009
Hora: 10:00 h

Delegación Territorial en Galicia

Teléfono: 981 372 200

E-mail: coingalicia@telefonica.net

www.ingenierosnavales.com 09
SM

Se ruega y agradece confirmación de asistencia

JUNTOS CONSTRUIMOS FUTURO Ingenieros Navales y Oceánicos de España

Ingenieros Navales y
Oceánicos de España

Habrá servicio de traducción simultánea Inglés < –> Español, así como
dos Mesas redondas para contestar a preguntas de la audiencia. Las
presentaciones y trabajos se publicarán en la revista internacional de
la AINE, “Revista de Ingeniería Naval”, tanto en inglés como en español.

Patrocinadores:

Colaboradores:



Gísli Viggósson (Islandia): Gisli@sigling.is
Director of Research and Development Siglingastofnun Íslands
Icelandic Maritime Administration: http://www.sigling.is/
"The Icelandic Information System on Weather and Sea State" (El sistema
Islandés del Tiempo y el Estado de la Mar)

Gisli Viggosson es  Ingeniero Civil por la Universidad de Islandia y Master en
Ingeniería Costera y de Puertos por la Universidad Técnica de Trondheim,
Noruega. Es miembro de la Asociación Profesional de Ingenieros de Islandia.
Ha sido director en la Administración Marítima de Islandia desde 1986 y en
estos momentos es su Director de Investigación y Desarrollo. Ha sido el
responsable del desarrollo del Sistema Islandés del Tiempo y el Estado de la
Mar para Marinos: El sistema se desarrolló para satisfacer la demanda de
información detallada sobre las condiciones cilmatológicas. Además de información
en tiempo real sobre el tiempo y el estado de la mar, se hacen predicciones
sobre altura de olas y el tiempo para varios días, incluyendo el nivel del mar,
mareas, corrientes de marea y riesgos de inundación. Se avisa de olas peligrosas
en función de la previsión del oleaje y las evaluaciones de riesgo, basándose
no solo en el estado de la mar, si no también en la frecuencia estadística de
accidentes y el nivel de riesgo aceptable.

Miguel Núñez Sánchez (España): mnunez@fomento.es
Responsable del Departamento de Tecnología y Soporte Técnico de la DGMM
http://www.fomento.es/MFOM/LANG_EN/DIRECCIONES_GENERALES/MARIN
A_MERCANTE/
“Gestión de la norma de estabilidad de embarcaciones de pesca de eslora menor
de 24 metros tomando como referencia reconocimientos,  siniestros marítimos
y los estándares internacionales vigentes.” (Fishing boats  stability regulation
management, under the light of surveys, maritime accidents and current
international standards).

Miguel Núñez Sánchez es el Responsable del Departamento de Tecnología y Soporte
Técnico de la DGMM.
Ha sido miembro del Survey Team Europe del  American Bureau of Shipping,
especializado en   Gaseros  y el Enhanced Survey Program. También ha sido Inspector
de Nuevas Construcciones del Bureau Veritas, para buques SOLAS, así como Gerente
de Proyecto en los Astilleros Armón, especializado en buques de pesca.
Ha sido Inspector MOU en París.

Barry Deakin (Reino Unido): B.Deakin@soton.ac.uk
Senior Engineer Wolfson Unit MTIA http://www.wumtia.soton.ac.uk/
University of Southampton.
"Development of very simple stability and loading guidance" (Desarrollo de una
guía sencilla de carga y estabilidad).

Barry Deakin estudió Ciencia del Buque en la Universidad de Southampton y
se graduó en 1977, después de lo cual pasó a formar parte del departamento
de consultores industriales de esa Universidad, la Wolfson Unit MTIA.
Se ha especializado en pruebas con modelos, tanto en canales de experiencias
como en túneles de viento, así como en investigación sobre estabilidad,
particularmente para pequeños buques y embarcaciones. Es conocido por su
aproximación más práctica que matemática a los asuntos de la estabilidad y
la seguridad, y es un decidido defensor de la necesidad de dar a las tripulaciones
una mejor y más adecuada información sobre la que puedan tomar sus decisiones
operativas. Ha presentado numerosos trabajos sobre la materia y desarrollado
nuevos métodos de evaluación y reglamentos que han sido adoptados por el
Gobierno del Reino Unido y otros.

PONENTES

Bernardo Rodríguez (España): jbrodriguez@fomento.es
Coordinador de Seguridad e Inspección Marítima Capitanía Marítima de Vigo.
http://www.fomento.es/MFOM/LANG_EN/DIRECCIONES_GENERALES/MARINA_MERCANTE/
“Didáctica  para patrones sobre principios básicos de estabilidad  en buques
pesqueros” (Didactics on basic stability principles for fishing boats’ masters)

Bernardo Rodríguez viene de una familia de pescadores y es Capitán de la
Marina Mercante, con 15 años de experiencia a bordo de todo tipo de buques
mercantes (petroleros, graneleros, porta contenedores, madereros, etc) de los
que 4 años fueron como Tercer y Segundo Oficial, 6 años como Primer Oficial
y 5 años como Capitán. A lo largo de su carrera profesional ha navegado los
océanos de 4 continentes, arribando en 192 puertos de 48 países.
Desde hace 17 años está en la Dirección General de la Marina Mercante
Española, habiendo sido Capitán Marítimo de Burela durante 5 años, previamente
a su actual desempeño como Coordinador de Seguridad e Inspección Marítima
en la Capitanía Marítima de Vigo.
Entre sus funciones en estos últimos puestos ha llevado a cabo más de 70
investigaciones de accidentes marítimos y ha dado ponencias sobre seguridad
marítima en varias Escuelas Marítimo Pesqueras, así como seminarios de
formación sobre Seguridad, Accidentes y Estabilidad Básica de Pesqueros para
Cofradías de Pescadores por toda España.

Vicente Díaz Casás (España): vdiaz@udc.es
Grupo Integrado de Investigación en Ingeniería. Universidad de A Coruña
http://www.gii.udc.es/
“Software para análisis de la estabilidad de pesqueros como herramienta de
apoyo al patrón.” ("A computerized onboard stability guidance system for fishing
vessel crews.")

Vicente Díaz Casás obtuvo el  título de Ingeniero Naval y Oceánico por la
Universidad de A Coruña, así como un Doctorado en Matemáticas Aplicadas
por la misma Universidad en 2009. En este momento es Investigador Senior
en el Grupo Integrado de Investigación en Ingeniería y Asistente en el Departamento
de Ingeniería Naval y Oceánica.
Sus actividades de investigación actuales están relacionadas con la optimización
hidrodinámica y aerodinámica de cuerpos y vehículo, así como diseño de buques
para una mejor seguridad y eficiencia.  Ha estado involucrado en el desarrollo
de varios programas de investigación en el campo de la estabilidad de los
buques, especialmente en la aplicación de nuevos criterios de estabilidad y el
análisis de los fenómenos de resonancia paramétrica.  

John Krgovich (Canada)
Coordinador de Programa de Estabilidad
Fish Safe BC, www.fishsafebc.com

John Krgovich es un pescador de tercera generación de Vancouver, BC, Canadá.
En sus 35 años de experiencia profesional ha sido propietario y patrón de varios
cerqueros en las pesquerías de salmón,  arenque  y sardina. También ha sido
propietario y operado un pesquero con aparejos de enmalle para salmón y
palangres para halibut.  John ha completado su experiencia pesquera en la
cacea de túnidos y la pesca de calamar con poteras en el Pacífico Norte.
Educado en Vancouver y habiéndose graduado en Bachillerato John ha pasado
el tiempo que no ha estado pescando en el diseño, construcción y reparación
de redes para las pesquerías de la costa Oeste de Canadá y los Estados Unidos.
John siempre ha sido muy consciente de  la necesidad de la seguridad de la
vida humana en la mar ya que a lo largo de su carrera ha lamentado la pérdida
en la mar de familiares y compañeros. En 2007, uniendo su pasiones por la
pesca y la seguridad, aceptó el cargo de Director de Seguridad del Sindicato
United Fisherman and Allied Workers. Fue en ese desempeño que nació su

relación con Fish Safe y se convirtió en instructor sobre Educación en
Estabilidad.
Buscando la oportunidad  de llegar a una mayor proporción de la flota
pesquera. John aceptó el puesto de Coordinador de Programa en Fish Safe
en 2009. El objetivo de este Programa es concienciar a los pescadores para
que sean los gestores activos de la seguridad a bordo, por medio de sistemas
educativos diseñados por y para los pescadores, de tal forma que se reduzcan
los accidentes y las pérdidas humanas en la industria.
El Programa de Estabilidad de Fish Safe en particular ha sido todo un éxito,
proporcionando a los pescadores las herramientas para minimizar o eliminar
las amenazas a la estabilidad de sus barcos.

Barb Howe (Canada)
Fishing Vessel Stability Education Program - Fish Safe BCBC www.fishsafebc.com
“Stability Education for Fishermen – A Success Story” (Educación sobre
Estabilidad para Pescadores – Una Historia de Éxito)

Barb Howe trabajó durante muchos años en la industria pesquera. También
ha trabajado en otros sectores marinos y tiene un certificado ONI Home
Trade de Canadá, como Capitán para tonelaje ilimitado en aguas nacionales
y como Chief Officer para aguas internacionales. Barb fue instructora en el
Pacific Marine Training Institute (PMTI) en Vancouver, BC, Canadá durante
varios años y posteriormente trabajó como autónoma creando Quinte Marine
Services en 1996. Desde entonces ha trabajado como Capitán o Primer
Oficial en buques de investigación y ferries, así como en una variedad de
buques y embarcaciones para la industria cinematográfica de British Columbia.
También actúa como Capitán de entrega, habiendo recientemente llevado
un remolcador de 40 metros desde Vancouver a Montreal vía el Canal de
Panamá.
Mientras impartía clases en PTMI, Barb se interesó por las diferentes formas
en que la gente aprende y completó un Master en Educación de Adultos por
la Universidad de British Columbia en 1999. En 2005 se convirtió en la
consultora en educación de Fish Safe y diseñó el Programa de Educación
sobre Estabilidad de Buques Pesqueros que ha recibido reconocimiento
internacional. A la fecha más de 700 pescadores de British Columbia han
atendido voluntariamente el curso sobre estabilidad de cuatro días de
duración. Gran parte del éxito del programa radica en que es impartido por
pescadores que usan técnicas educativas indirectas, similares a las asociadas
con la física conceptual, en las que el aprendizaje se basa en las actividades
más que en las clases teóricas

Guillermo Gefaell (España) g.gefaell@gestenaval.com
Ingeniero Naval.
Gestenaval, S.L. www.gestenaval.com
“La problemática de la estabilidad y las tripulaciones de los pesqueros.”
(Stability and comercial fishing vessels’ crews issues)

Guillermo Gefaell es un Ingeniero Naval que gerencia su propia empresa de
ingeniería naval, Gestenaval, S.L. en la Ría de Arousa, Galicia, España, ría
que concentra aproximadamente la mitad de las flotas pesqueras y de
auxiliares de bateas mejilloneras de Galicia, con más de 3000 unidades.
Gestenaval da servicios completos de ingeniería naval, tanto a nivel nacional
como internacional, así como de inspección y tasación de buques y
embarcaciones de todo tipo.
Su preocupación por los temas de estabilidad de pesqueros vienen de hace
tiempo, habiendo escrito artículos para diversas revistas del sector, así como
impartido varias conferencias sobre la materia en foros profesionales.  Es
miembro del Colegio y la Asociación de Ingenieros Navales y Oceánicos de
España, habiendo sido su Decano-Presidente Territorial en Galicia.


